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verre a la forme d'une monture. Figure n°1
Il se compose des trois postes d'utilisation suivants ( voir figure ci-dessus ) : -
» D'un écran tactile permettant de saisir les données relatives au montage ( écarts pupillaires,
hauteurs, ..) et de visualiser la forme de la monture scannée et du verre a centrer.
> D'un poste de palpage (scanform) permettant de saisir les caractéristiques de la monture ( forme
de la monture, position et forme du drageoir en 3D ) ou la forme d'un gabarit....

> D'un centreur/bloqueur ( poste étudié dans le sujet ) composé de deux voies optigues : Collimateur [CO]
queartp jetJcomp i Tube fluo [TF]
e Une voie n°1, ( voir schéma optique figure n°l ), qui permet de détecter X V v
automatiquement le centre optique et |'axe des verres unifocaux. Cette voie \\ y4 erre [V]
Mire [M] y

est constituée d'un tube fluo [TF], d'une mire [M] fixe ( deux cercles L,
concentriques ) et d'une caméra [C1] elle-méme composée d'un objectif [O1] Depoll [DEP]
et d'un récepteur numérique [REC1] qui recoit et analyse l'image de la mire

en forme et en position: '
e . Verre [V]
* Une voie imagerie n°2, ( voir schéma optique figure n°2 ), qui permet :
o D'identifier le contour du palet ou du verre & retailler et le marquage
\

de la vision de loin et 'axe des verres progressifs.

o De détecter automatiquement le centre optique et l'axe des verres
unifocaux pointés précédemment au frontofocomeétre.

Cette voie est constituée d'une source ponctuelle [S], d'une lentille

Caméra [C2]

collimatrice [CO], d'un dépoli [DEP] placé trés proche du verre d centrer Caméra [C1]
( pour recevoir l'ombre du contour du verre ou l'ombre des différents \
marquages situés sur la face avant du verre ) et d'une caméra [C2] elle- . o
méme composée d'un objectif [02] et d'un récepteur numérique [REC2] qui . o Voie n”2
regoit et analyse l'image du dépoli. Voie n”1
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