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Araignée
Miroir
secondaire M2

<] Sous-Ensemble Araignée + Miroir secondaire M2

Viseur polaire

Rep | Nbe | Désignation

Miroir secondaire
Support miroir secondaire
Ressort

Vis de réglage

Noix

Vis fixation noix

Vis fixation lame
Equerre araignée
Goupille élastique

Vis araignée

Ecrou moleté araignée
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Oculaire 16

Réglages du miroir secondaire Sous-Ensemble porte-oculaire

Y Centrage

Y

Orientation

Position
/ initiale
. .Q'\
Position initiale 7’
Rz_ Position
@ réglée
Rep | Nbe | Désignation
Z Rz+ 13 11 |1 Embase-guide crémaillére
. 12 |1 Lame de guidage
\ 13 |1 Tube-crémaillére : module m=0,5
Y position réalé Vue en coupe de 14 |1 |Embout
. osition regilee
< g (11) et (13) seuls 15 |2 Vis de.malntlen
/ 16 |1 Oculaire
) '/ 17 1 Pignon arbré : m=0,5;Z=12 dents
/7
7 X BTS OPTICIEN LUNETIER SESSION 2013 18 |2 | Bouton de mise au point
Code : [DUREE:2h|  COEFFICIENT : 3 19 |1 | Plaque de guidage
Epreuve U43 : ETUDE TECHNIQUE DES SYSTEMES OPTIQUES Feuille 3/5 20 |2 | Visde maintien




